


Troisième étape: Les défis.

1- Allume la DEL quand le servomoteur est sur l’angle 0°et éteins la lorsque le servomoteur est à 
un angle de 90°. Ensuite, allume la à nouveau lorsque le servomoteur est à un angle de 135°, pour 
enfin la re-éteindre au moment où le servomoteur est à un angle de 90°.
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